Uvod do ekonometrického toolboxu — metoda 3SLS

Tento toolbox pro Matlab je volné dostupny na http://www.spatial-econometrics.com. Nas
budou zajimat zejména funkce ulozené v knihovny Regress. Soucasti je i manual v anglicting.

Vesker¢ informace piislu§né funkci lze zjistit pomoci ptikazu help nazev_funkce

Pouziti funkce tsls

(v napovede k funkci v Matlabu je nékolik neptresnosti!)

POUZITI: results = thsls(negs,y, Y, X, xall)

kde:

-za results je mozno pouzit jakykoliv jiny nazev
neqs = pocet stochastickych rovnic v systému (pocet vSech rovnic bez identit)

y = struktura obsahujici endogenni proménné na levych stranach rovnic ve
tvaru y(1).eq =yl; y(2).eq = y2 atd.

Y = struktura obsahujici endogenni proménné na pravych stranach rovnic ve
tvaru Y(1).eq =[]; Y(2) =[yl y3] atd.

X = struktura obsahujici predeterminované proménné jednotlivych rovnic ve
tvaru X(1).eq = [iota x1 x2]; X(2).eq = [iota x1] atd.

xall = matice vektort vSech predeterminovanych proménnych v systému

VYSTUP: strukturni proménna

results.meth = 'thsls'
-nazev metody, ktery dale pouzivaji funkce plt_reg, prt reg (respektive plt,
prt)
results(eq).beta =bhat (nvar x 1)
-vektor odhadnutych parametri pro kazdou rovnici tj. result(l).beta —
parametry prvni rovnice
results(eq).tstat = t-stats (nvar x 1)
-vektor t-statistik odhadnutych parametrti
results(eq).tprob = t-propability pro kazdou rovnici
results(eq).yhat =yhat (nobs x 1)
-vektor vyrovnanych hodnot
results(eq).y = vektor vysvétlované proménné (nobs x 1)
results(eq).resid = residuals (nobs x 1)
-vektor rezidui
results(eq).sige = e'*e/(n-k) scalar
-rozptyl rezidui
results(eq).rsqr =rsquared scalar
-koeficient determinace
results(eq).rbar = rbar-squared scalar
-korigovany koeficient determinace
results(eq).nvar = pocet vysvétlujicich proménnych v kazdé rovnici
results(eq).dw = Durbin-Watson Statistic
-Durbin-Watsonova statistika
results.nobs = nobs



-pocet pozorovani
results.neqs = pocet rovnic

results.sigma = kovarian¢ni matice mezi rovnicemi
results.ccor = korela¢ni matice rezidui mezi rovnicemi

results.y =y data vector (nobs x 1)
-vektor vysvétlované proménné

Pozn. Chceme-li napt. vytisknout (¢i jinak pouzivat) vektor m obsahujici prvni dva odhadnuté
parametry druhé rovnice, pak zaddvame: m = results(2).beta(1:2);

Toolbox nabizi i univerzalni funkce pro prezentaci vysledki odhadu:
Pro metodu 3SLS neni mozno pouzit prt_reg, ale jen obecnéjsi prt — vytisknou vysledky
regrese v piehledné podobé

POUZITI: prt(results,vnames)
Kde: results = strukturni proménna vracena pomoci regresni funkce
vnames = volitelny (tj. neni nutno zadat) vektor jmen proménnych

POZNAMKY: napf. vnames = strvcat('y','const','x1,'x2"); -funkce  strveat vytvoii ze
zadanych parametri  sloupcovy
vektor

Pro 3SLS je dobré vytvofit si nejdiive popisky pro jednotlivé rovnice napt. vhamel, vname2 a

vname3 (jsou-li jen 3 rovnice) a pak vytvofime souhrnny vektor popiskii vnames =
strvcat(vnamel,vname2,vname3), ktery uzijeme ve funkci prt.

Obdobné¢ funguji funkce plt — graficky vystup vysledkd 3SLS (ptivodni a vyrovnané hodnoty)

POUZITI: plt(results);
Kde: results = strukturni proménna vracena pomoci regresni funkce

Ptiklad pouziti: viz Cvi€eni 4 a m-file USAmodel2_50.m a dalsi



