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Poditame s maticemi

Pro nasledujici matice

(1 3) (G ) e (T a0

1 2
D=1 -1
4 2

vypoditejte ty nasledujici vyrazy, které maji smysl:
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Poditame s maticemi

Pro nasledujici matice

(1 3) (G ) e (T a0

1 2
D=1 -1
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vypoditejte ty nasledujici vyrazy, které maji smysl:
Q 2A—- B+ CD jde
© B+ 2A+ DC nejde
Q A?jde
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ResSime soustavy

Gaussovou eliminaéni metodou Feste soustavu o péti neznamych
(nad R):

x1 +x+x3 +x3+x5 =0
x1 +x0+2x3 +x4 +2x5=1

Xo—Xx3 +x4—Xx5 =4
2x143x0 + 2x3+3x4 + 3x5=5
2x142x0 + 3x3+2x4 + 3x5=1
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Hledame matice

Najdé&te v8echny matice X, které jsou zaménitelné s matici A, t.].
plati AX = XA. Najdéte né&jakou, ktera to nespliiuje.

a=(13)
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Linearni zavislost a nezavislost

Rozhodnéte, zda nasledujici vektory v R* resp. R3 jsou linedrné
zavislé nebo nezavislé:
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Qvi= o 2= 1 |'»=|1[vw=]o
2 3 0 5
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Rozhodnéte, zda nasledujici vektory v R* resp. R3 jsou linedrné
zavislé nebo nezavislé:

1 2 0 3

-1 2 1 2

QO vi= o "= _1 vs=| a=1,
2 3 0 5

1 2 1
Qvlz 0 , Vo = 0 , V3 = 2
2 1 0
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Linearni zavislost a nezavislost

Rozhodnéte, zda nasledujici vektory v R* resp. R3 jsou linedrné
zavislé nebo nezavislé:

1 2 0 3
-1 2 1 2
Qvi= o 2= 1 |'»=|1[vw=]o
2 3 0 5
1 2 1
Qvl— 0 , Vo = 0 , V3 = 2
2 1 0
1 1 0 0
Q vi = 0|, w= 1], 3= 1 |, w= 1
1 0 1 0
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Hodnost matice

Uréete hodnost matice:
o
2 —4 8 0 4
3 -6 1 4 -3
—4 2 5 -1 7
5 —4 -12 5 —14
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Uréete hodnost matice:

o
2 —4 8 0 4
3 —6 1 4 -3
-4 2 5 -1 7
5 -4 -12 5 -14
2]
3 -1 2
4 1 1
1 2 -1
-2 3 -3
5 3 0
1 -5 4
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Geometricka zobrazeni — rozcvi¢ka

© Napiste matici zobrazeni ¢ v R2, které je rotaci kolem
potdtku o dhel 7 v kladném smyslu.
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Geometricka zobrazeni — rozcvi¢ka

© Napiste matici zobrazeni ¢ v R2, které je rotaci kolem
potdtku o dhel 7 v kladném smyslu.

@ Napiste matici zobrazeni ¢ v R3, které je rotaci kolem osy y
o thel & v kladném smyslu.
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Geometricka zobrazeni — sklddani

Napiste matici zobrazeni ¢ v R3, které je sloZeni zrcadleni
(symetrie) podle roviny yz po rotaci kolem osy x o thel 5 v
kladném smyslu.
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Geometricka zobrazeni — sklddani

Napiste matici zobrazeni ¢ v R3, které je sloZeni zrcadleni
(symetrie) podle roviny yz po rotaci kolem osy x o thel 5 v
kladném smyslu.

@ Co se stane, kdyZ je sloZzime v obraceném poradi?
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Geometricka zobrazeni — kone¢né& zajimava lloha

Napiste matici zobrazeni ¢ v R3, které je rotaci o tihel 7 kolem osy
0

dané pocatkem a vektorem v =1 1
1
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Jesté geometrickd zobrazeni

Napiste matici zobrazeni ¢ v R3, které je zrcadlenim (symetrif)
-1
podle roviny jdouci potstkem a kolmé na vektor v = [ /3
0
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Jesté geometrickd zobrazeni

Napiste matici zobrazeni ¢ v R3, které je rotaci o thel 5 kolem osy
1

dané pocatkem a vektorem v= | 1
0
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Néjakd podobnost nakonec

Napiéte matici zobrazeni ¢ v R?, které je stejnolehlost (homotetie)
se stfedem v polatku a s koeficientem 3.



