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Zkouska z predmétu Vybrané kapitoly z umélé inteligence — 25. 1. 2005
Své odpovédi vzdy struéné zdtivodnéte, aby bylo ziejmé, pro¢ tak odpovidate.

Maximalni ¢as k dispozici: 110 minut. Pocet otazek: 10. (1 otazka = max. 7%, celkem max. 70%; zbylych max.
30% je za tfi ukoly ze cviceni — kazdy za max. 10%). Hodnoceni: A > 90%, 90% > B > 80%, 80% > C > 70%,
70% > D > 60%, 60% > E > 50%, 50% > F.

1. Cim je uréen reflexni agent, co je pro n&j typické, jaké méa vyhody a nevyhody? Vysvétlete svou
odpoved.
2. Cim se vyznacuje reflexni agent s internim stavem, k emu je interni stav uzite¢ny? Vysvétlete.

[9S)

. Co je to agent zamereny na cil, jaké ma vyhody a nevyhody ve srovnani s reflexnim agentem?
4. Jak funguje zakladni vztah mezi agentem a prostiedim? Co agent pro tento vztah potfebuje (jaké
funkce ¢i procedury, co by tyto funkce mély délat)?
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. Co jsou to jednostavové a vicestavove problémy z hlediska formulace problému pro agenta?

N

. Jak se da métit vykonnost reSeni problémii u agentd?

7. Co se rozumi navigaci robotii, jaké zde vznikaji problémy, jak se daji fesit, jak to souvisi s
pozadavky na uréity typ agenta?

8. Co je to expanse stavu? Jak se stavy expanduji, k ¢emu je to vhodné resp. nutné? Uved'te piiklad.

9. Coje to lacné hleddni? Jaké ma vyhody a nevyhody, kdy a k ¢emu se d4 pouzit?

10.Popiste principy agenta vyuzivajiciho pldnovdini. Cim se mohou li§it agenti zaloZeni na riiznych

typech planovani, jaké typy planovani znate? Jak 1ze plany representovat?



