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Priklad 3.1

Spoctete derivace nasledujicich funkci:
(i)

(i)

sin[In(x® + 2x)],

Cotg(e(X2+1 )sin X)‘
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Ptiklad 3.1
Spoctete derivace nasledujicich funkci:
(i)

sin[In(x® + 2x)],
(ii)
Cotg(e(X2+1)sin X)‘
Reseni
3x2 + 2xsinx + (X2 4+1)coS X 2. 1ysi
In X3 ox _ (x=+1)sinx
3B 5y COSING” +2x)], Sin eV sy
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Diferencialni pocet Demo 3

Priklad 3.2
Hyperbolické funkce jsou dany takto:
] X _g—X
sinhx = 5
eX _e—X
tghx = ST

Urcete derivace téchto funkei:

@ Pomoci definice derivace.

eX+e—X

coshx = _—,
2

eX_I_e—X

@ Pfimym vypoctem.
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Diferencialni pocet Demo 3

Priklad 3.2
Hyperbolické funkce jsou dany takto:

sinhx = & —° coshx = &8
- T? - T?

h eXx—e ¥ hx — eX+e™”
tghx = m, cotgh x = W

Urcete derivace téchto funkei:

@ Pomoci definice derivace. @ Pfimym vypoctem.
Reseni
(sinh x)" = cosh x, (cosh x)" = sinh x,
(tghx) = p— (cotgh x) = P
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Priklad 3.3

Pomoci inverzni funkce najdéte derivaci funkci
argsinh x, argcosh x, arcsin x,

arccos Xx.
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Priklad 3.3

Pomoci inverzni funkce najdéte derivaci funkci

argsinh x, argcosh x, arcsinx, arccos x.
Reseni
1 1 1 —1
VI+x® Vx2-1 V1-x2 J1-x2
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Priklad 3.4

UrCete derivace nasledujicich funkci (x > 0):

f(x) = x*,

g(x) = x

sin x
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L Dierencidini potet R
Priklad 3.4

UrCete derivace nasledujicich funkci (x > 0):

) =x" gL =x"
Reseni
f'(x) = x*(Inx + 1),
i sin x
g (x) = x5 (cosxlnx + T) :
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Diferencialni pocet Demo 3

Priklad 3.5
Nasleduijici limity jsou (po fadé) nasledujicich typu:
0 o0 0 0o 0
- —, oo—00, 0-00, o”, 1°°, 0"
0" oo

Jejich typ ovérte a spoctéte je.

(i) limy_1 COS'J?—%X), (v) limy_ o+ (cotg x)mx,

. In x 1

WMo s (i) timy o (322) %

(i) ime—r (5 = i) |
(iv) limy_q+[InxIn(x — 1)], (vii) limy_¢- (cos Zx)"~. )
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Diferencialni pocet Demo 3

Priklad 3.5
Nasleduijici limity jsou (po fadé) nasledujicich typu:

g, g, 0 —o00, 0-00, od? 1%, 0°.

Jejich typ ovérte a spoctéte je.

(i) limy_1 COS:IE—EX)7 (v) limy_ o+ (cotg x)mx,

T nx 1

) WMo g (i) timy o (322) %

(iii) limy_, 1 (X% - m) ,

(iv) limy_1+[InxIn(x — 1)], (vii) lim,_ - (cos Zx)"™ )
Reseni

(i) —2, (iii) 3, V) &, (vii) 1.

(i) 0, (iv) 0, (vi) e7s, )
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Diferencialni pocet Demo 3

Priklad 3.6
Pohyb télesa (hmotného bodu) je popsan funkci

s(ty=—(t—3)2+16, [m/s].

Urcete:
(i) Pocatecni rychlost télesa (v Case ty = 0).
(i) Cas a polohu, ve které se téleso zastavi.
(iii) Rychlost, zrychleni a polohu télesa 1s po zastaveni.
(iv) Cas, ve kterém se téleso vrati do pocateéni pozice.
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Diferencialni pocet Demo 3

Priklad 3.6
Pohyb télesa (hmotného bodu) je popsan funkci

s(ty=—(t—3)2+16, [m/s].

UrCete:
(i) Pocatecni rychlost télesa (v Case ty = 0).
(i) Cas a polohu, ve které se téleso zastavi.
(iii) Rychlost zrychleni a polohu télesa 1s po zastaveni.
(iv) Cas, ve kterém se téleso vrati do pocatecni pozice.
Reseni
(i) 6, (iii) -2, -2, 15,
(i) 3, 16, (iv) 6. )
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