ZPUSOBY VIZUALIZACE
VEKTOROVEHO POLE




« Definice — (spojitd) funkce, kterd kazdému bodu v prostoru prirazuje vektor

« MUzZe zobrazovat napr. gravitacni pole, rychlost toku kapaliny, fdzovy prostor...

» Vizualizace — potreba zachytit:
« Smér vektor(
« Velikost vektory
« Rovnovdzné body

» Trajektorie




VELIKOST VEKTORU

« Problém - vektory se mohou prekryvat -> neprehledné
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TRAJEKTORIE

« ZvIast u statickych (neménnych) a komplexnich
vektorovych poli pomdahaiji trajektorie v lepsi orientaci

« Lépe jsou vidét irovnovazné body

* Line Integral Convolution (LIC) - rozhodi (ndhodnou) sit
bodU a pak vykresli jejich (Castecné) trajektorie

« Problém — neni na prvni pohled vidét smér ani velikost
vektorU




Dynamika (proudéni) kapalin
« Aerodynamika
« PocCasi

Elektromagnetické pole

Gravitacni pole

FGzovy prostor

Pocitacova grafika
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« Kazdy zpUsob vizualizace mad své vyhody i nevyhody, je potfeba zvolit
podle situace, klidne | kombinovat

« Obecné - je dobré aby byl dobre viditelny smér a velikost vektoru o
rovnovazné body



http://cs.brown.edu/research/vis/docs/pdf/Laidlaw-2001-QCE.pdf

Divergence and curl: The language of Maxwell's equations, fluid flow, and
more — YouTube

hitps://www.geogebra.org/m/QPE4PaDZ

https://www.researchgate.net/publication/272946997 Visual exploration of
2D autonomous dynamical systems

https://reference.wolfram.com/language/howto/PlotAVectorField.himl
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=
O
O
©
| 1A
O
p
9
=
q)
=
=
d
=
Q
<C

o

DEKUJI ZA POZORNOST ©




