Rovnovaha a razy



Rovhovaha

e Staticka - v klidu
e podminky

« Vyslednice vSech sil ptisobicich na téleso je nulova
 Vysledny moment sil vzhledem k libovolné ose je nulovy

* Dynamicka - v pohybu
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Rovnovazné polohy

e Stabilni - po vychyleni se téleso do polohy vrati
¢ Labilni - po vychyleni se téleso nevraci zpét, pokracuje

¢ Indiferentni — po vychyleni téleso zlistava v nové
poloze
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Dynamicka rovnovaha

* Pohyb - na sebe navazujici mikrofaze — prechazeni z
jedné dynamické rovnovahy do dalsi

* Vyjadtuje se pomoci D "Alembertova principu

* Soucet vSech sil ptisobicich na téleso vCetné setrvacné
(D’Alembertovy) je roven nule

* Fi+F2+F3+...4Fs=0
* (jde o jiny pripad zapsani pohybové rovnice - dle
Newtona: F1+F2+F3+...= m.a)

* Setrvacna sila ptisobi proti sméru zrychleni pohybu -
podle toho je u ni kladné nebo zaporné znaménko



Srazky

» Zakon zachovani hybnosti plati vzdy.
e Pruzné - télesa se po srazce dale pohybuji, i kineticka

energle se zachovava
pfed srazkol posraice
v, V, W, W,
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e Nepruzné - kineticka energie se méni na vnitrni energii
téles — pohlceni narazu - neplati zakon zachovani

mechanické energie




P RS

Uhel dopadu a odrazu

o Uhel mezi trajektorii a kolmici k bodu dopadu

* Pii dokonale pruzné srazce jsou si rovny
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Pfi nepruzné srazce se kvtili pohlceni energie pfi
dopadu svisla slozka rychlosti zmensi (mic¢ nepoleti
tolik do vysky) - tthel odrazu je potom vétsi nez tthel
dopadu

* Pri rotovanych micich také dochazi ke zménam
e Spodni rotace - zmenseni uhlu odrazu

e Horni rotace - zvét$eni uhlu odrazu

Horni rotace Spodni rotace
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