VYZBROJOVANI €

V pribéhu 90. let vyvinuty ARTHUR
(ARTillery HUnting Radar) je typickym
predstavitelem specializovanych pozemnich
radiolokétord pro zjistovéani a lokalizaci
délostielectva protivnika. Kromé toho ma vsak
jesté druhy hlavni funkéni rezim, kterym je
fizeni palby vlastniho délostrelectva.

V rezimu lokalizace zbrani radiolokator
vyhledava nad obzorem letici projektily, pri-
¢emz kazdy zjistény cil je v pocatecni fazi letu
sledovan. Sledovani probiha tak, ze radiolo-
kacni paprsek ,,prohledéva“ 4 mala prostorovéa
okna okolo leticiho cile. Na zakladé nékolika-
sekundového sledovani leticiho projektilu pak
systém ARTHUR vypocitava misto, odkud byla
stiela vypalena, a predpokladany prostor jeji-
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Na obdobném principu je zalozen i druhy
zminény hlavni funkéni rezim - fizeni palby
vlastniho délostrelectva. V tomto pipadé
jsou na zékladé sledovani drahy ,vlastnich®
délostieleckych granatt zaznamenavana mista
jejich dopadu pro naslednou rychlou a presnou
koreki vlastni palby, pficemz presnost urceni
dopadu je obdobna jako ve vyse zminéném re-
zimu. Prostfednictvim komunikacniho systému
pichézeji od vlastnich jednotek vstupni data
(pozice vlastnich zbrani, predpokladané ¢asy
zahéjeni a ukonceni palby, istové rychlosti
projektil, smér palby), kterd umozni dopiedu
urdit pfislusnou elevaci prohledavaného
prostoru i provoz radiolokatoru pouze pro
pfislusnou dobu. ARTHUR muize fungovat
simultanné jak v rezimu zjistovani a lokalizace
zbrani protivnika, tak i fizeni palby vlastniho
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délostielectva. Dokaze sledovat vice nez
100 cild za minutu.

RADAR NA KOLECH

ARTHUR je fesen jako pIné autonomni
systém umistény v klimatizovaném hlinikovém
kontejneru se standardizova-
nymi ISO rohovymi Gchyty.
Uvnitr je prostor nejen pro
pracovisté operatora s po-
¢itaéovou konzolou (druhé
pracovi$té je k dispozici v tzv.
vynosném provedeni a umoz-
fiuje, aby operator pracoval
mimo kontejner, ale i v ném),
ale také spojovaci vybaveni
se dvéma radiostanicemi,
inercialni navigacni jednotka
(uréuje polohu s presnosti
25m a je mozné ji kombi-
novat s pijimacem GPS),
energeticka jednotka a bate-
riové zdroje. Cely kontejner
ma hmotnost do 4000 kg
a lze jej fakticky instalovat na
libovolné vozidlo s pfislusnou
nosnosti.

Srdcem celého systému
ARTHUR ale pochopitelné
predstavuje vykonny impulz-
né-dopplerovsky radiolokator
pracujici v pasmu C (5,4 az
5,9 GHz). Vlyuzivé pro snazsi
transport sklopnou 2,1m

dlouhou a 1,2 m Sirokou anténni soustavu. Je
tvorena 48 prvky s vyzafovacimi $térbinami,
které umoziuji elektronické vychylovani paprs-
ki jak v ndméru, tak i v odméru. Anténa tedy
pfi provozu nerotuje a vykryva prostorovou
vyse¢ (azimut) v rozsahu 90 ° a v ndméru 8 °
nad horizontem. Devadesatistupiiovou vyse¢
Ize pfi vyhledavani cilii jesté rozdélit na 16 dil-
Cich sektord, pricemz nékteré z nich maze RL
ignorovat a Setfit tak nejen vykon, ale i snizit
moznost vlastniho odhaleni. Pokud je potfeba
sledovat situaci mimo zminény 90° prostor,
anténa se do pozadovaného sméru mechanic-
ky otoéi (pohyb je mozny v rozsahu 300 °).
Radiolokator ma tfi volitelné pracovni
dosahy - 20, 30 a 40 km. Kratsi vzdalenost
umoziuje lepsi potlacovani negativnich vlivi
zptisobovanych napiiklad destém nebo klam-
nymi cili protivnika a zaroven vyssi celkovou
sledovaci schopnost systému. Typicky ,,pracov-
ni dosah“ je v piipadé zjistovani a sledovani
délostreleckych granati ¢i min 20 az 25 km,
v piipadé délostreleckych raket az do 40 km.
ARTHUR dokaze rovnéz sledovat i nékteré
dali cile, jako napfiklad nizkoletici vrtulniky,
letouny nebo dnes stéle vice vyuzivané malé
bezpilotni pruzkumné prostredky. Jeho citli-
vost je takova, ze idajné dokaze zachytit letici
12,7mm kulometny projektil.

Operacni rezimy
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Proto Ize ARTHURa poutzivat i jako acinny
prostredek v¢asného varovani vlastnich
jednotek, ¢imz tento systém prispiva k jedné
z kli¢ovych operaénich schopnosti armady
- ochrané a udrzitelnosti vojsk na bojisti.
Tuto moznost si v praxi vyzkousela napiiklad
britska armada v Iraku.

PRVNI KONCEM LETA

Pocatkem fijna leto$niho roku by mél byt
oficialné prevzat prvni ARTHUR. Tomu by mély

v poloviné éervna pedchézet testy ve Svédsku,
na prelom srpna a zéfi jsou naplanovany kurzy
operatord a okolo 20. zafi by mély probéhnout
vojskové zkousky. Pak by mélo nasledovat zmi-
néné oficialni prevzeti prvniho radiolokatoru
a jeho predani délostrelecké brigadé v Jincich.
V listopadu by mél piijit i druhy systém a s do-
davkou posledniho se pocita v roce 2007.
Jako nosi¢ systému ARTHUR si ¢eska arma-
da zvolila terénni nakladni automobil TATRA
T-81526WR45 4 x 4 v provedeni s délenou

1 Vnitini uspordddni kontejneru systému
ARTHUR

2 Konzola operdtora

3 Priklad operacniho nasazeni systému
ARTHUR pri ochrané vlastnich jednotek
nebo zdkladny. Ti radiolokdtory prakticky

doa radiolokdtory, cog se predpokladd ve
vétsiné pripadi, treti RL zistdod v zdloze pro
nepretrgity 24hodinovy provoz.

4 Ndzornd kresba pribliZujici operacni rezimy
systému ARTHUR

snimatelnou horni casti kabiny. To umozni cely
systém prepravovat letouny C-130 HERCULES,
pricemz piiprava na vzdusny transport trva
piiblizné hodinu. Vlastni skiin bude vybavena
tak, aby obsluha mohla nezavisle na logistické
podpore plnit tkoly po dobu 2 az 3 dnu.
Specifikum ,,éeské verze” predstavuje
doplInéni systému ARTHUR o tzv. interfaceo-
vy modul, ktery umozni jeho propojeni se
standardnim délostreleckym systémem fizeni
palby ASPRO. Zminéné zafizeni, pracovné
nazyvané jako AIM (ASPRO Interfaces Module),
je tvofené dvéma pocitaci a dvéma radiosta-
nicemi instalovanymi na lehkém terénnim
automobilu. Prvni pocita¢ prostrednictvim
jedné radiostanice pijima data zARTHURa
(druh radiostanice slouzi pro hlasovou komu-
nikaci) a prevéadi je do druhého pocitace, ktery
je soucasti systému ASPRO. Prostrednictvim
obou pocitaci lze naopak data ze systému
ASPRO predavat do ARTHURa. ((
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