Autonomni
fechnologie

VERONIKA PRIBAN ZOLNERCIKOVA
NSK SEMINAR, PODZIM 2022




S TERMINOLOGIE
Umeld ZAKLADNI FUNKCE

iInteligence PRIKLADY



Vnimdni okoli

Rozlisovani mezi objekty, uddlostmi, situacemi

Vyhodnoceni vztaht mezi nimi
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Vytvoreni vnitfnich modeld

Rozhodovani
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Schopnost predvidat dusledky rozhodnuti




Autonomni chovdni — Al dokdze sbirat informace skrze své
senzory a pomoci daftove vymeény, Cinit nezavisld rozhodnufi
na zakladeé téchto informaci, a to bez dalsich lidskych zéasahu

Autonomni jednotka (agent) — software s cilenym
programovanim (goal — oriented) schopnd jednat v rdmci
svého prostredi: virtualni, fyzické

Priklady: Autonomobily, drony, satelity, burzy, chytra
domacnost

Zdroje informaci: senzory, kamery, lasery, datovd vyména



Sensors

Lasers, radars and
cameras detect objects
in all directions

Interior
Designed for
riding, not for
driving

Electric

batteries
To power the
vehicle

Rounded shape
Maximizes sensor
field of view

Computer
Designed specifically
for self-driving

Back-up
systems
For steering, braking,

computing and more

Autonomni /
Nelaslelilellell
Auto




Obecnad klasifikace autonomni

jednotky

» RUznd& Uroven:

» Propojenosti (vyména dat, vstup uzivatele)

» Pohybu (virtudini x fyzicky, prostredky pohybu)

» Infeligence (typ programovani, strojové uceni)
» RUznorodost sbéru dat

» Sensory

» Datovd vymeéna

» RUzné vyrobky r0zné kvality



Five Levels of Vehicle Autonomy
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self-driving:
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Level 3

Limited
self-driving:

the vehide 15 in
full contral n
some sihuatians
maonitors the road
and traffic, and
wil inform the
driver whan he ar
she must takos

control

Level 4

Full self-driving
under certain
conditions:

the vehicles 1= n
full controd for the
entre tnp in
these condiions,
such as urban
noe-shanng

Level 5

Full self-driving
under all
conditions:

the vwahicle can
opsrate without a
aman carver or
occupants

Source: SAE & NHTSA

Urovné automatizace /
autonomie




Obecnad klasifikace autonomni

jednotky

» Selhdnijedné jednotky na stejné Urovni nebude stejné jako
druhé jednotky —rozdily v programovani, pouzitém vybaveni
apod. — na urovni tolik nezdlezi

» Uroven autonomie je uzite&ny koncept pro klasifikaci, ale ne
pro distribuci pravni odpoveédnosti

» UAVs, letadla, lodé — Podobnd Uroven autonomie, jiné
potreby

» Potencidlné je mozné porovndavat urovneé autonomie napric
jednotkami na zakladeé jejich funkci



Prehled pravni EVROPSKA UNIE
upravy (existujici RADA EVROPY
i pﬁprQVOVOné) CESKA REPUBLIKA



Evropskd Unie

10. 5.2017 - Single
Digital Market —
development of Al
law, ethics

7.12.2018 -
Coordinated plan for
artificial intelligence -
part Ethics by design

and the regulatory
framework

ddvéryhodnou umélou
inteligenci

(Zprava o
obc&anskoprdvnich
pravidlech pro robotiku)

Al H-LEG (High-Level
Expert Group)

10. 4. 2018 — Declaration
of Cooperation on
Artificial Intelligence

2021 Al ACT (Akt o
umeélé inteligenci)

25. 4. 2018 - Artificial
Intelligence for Europe —
common european
approach

2022 Al Liability Directive




Rada Evropy

Governing the Game Commission for the

Artificial Inflelligence at

European ethical charter
on the use of artificial

. . L Etickd pravidla pro
intelligence in judicial ( R ; 2022 Zero draft — Al a
. umelou |nT§I|g,enC| \ lidské prava




Ceskd republika

Prosinec 2018 — Vyzkum
potencidlu rozvoje umélé
inteligence v Ceské
republice -3. Cast
vénovand prdvnim a
etfickym aspektim

Ceskd republika je jednim
ze signatdrd deklarace -
Declaration on
Cooperation on Artificial
Intelligence

Ndrodni strategie umélé
infeligence navazujici na
Koordinovany plan EU

Odborné platformy — 2022 - Ceské predsednictvi
akademie, promysl, statni EU, vyjednavani EU Aktu
sektor (momentdiné 2. verze)




. PROC JE ODPOVEDNOST
Vyzvy Al pro ZMINOVANA V SOUVISLOST

A S Al
reg UlO Cl JAKA JSOU RESENI



Problémy s regulaci Al

» Funkcionality, jedndni, chybovost odvisi od pUvodniho programovdni, moznost
pozdéjsiho zasahu je omezend, chybi lidsky dozor.

Urcitd mira nepredvidatelnosti zpusobend odlisnym zpUsobem programovdni.

Odpovédnost za skodu zpUsobenou software je i nyni problematickd oblast.

» Vady software - nefunguje vibec / Castecné / jeho casti funguji zvldst, ale ne
dohromady / neslouzi siednanému ucelu

» Jednd se o vadu? Je software vyrobek?2 DUsledkem vykladovych problému
absentuje relevantni judikatura.

» U sofftware se vzdy pocitd s urCitou mirou chybovosti — rozdil oprofi
standardizovanym fyzickym vyrobkdm.



» Je vysoce rizikovou Al aplikaci (potencidl Ujmy na zdravi a na zivote),
zaroven se jednd o verejnopravné regulovany sektor jiz v soucasnosti

» V EU provozovat nelze, a to nejen kvuli otdzce odpovédnosti — pravo jaké
takové nemad problém, pravo resi problém zaruceni bezpecnosti pro
spotrebitele — nemdme soustavu orgdnu, které by provedli homologaci,
nemdame pripravenou infrastrukturu

» Zdakon umoznuijici provoz aut. vozidel je ,,maliCkost” (viz Némecko)
» Jiz nyni médme softwarovée komponenty
» Existuji obecné technické normy vztahujici se na software

» Standard UNECE no. 79 — automatické fizeni — zména — autonomnil



Principy odpovednosti

Odpovédnost jedné strany za Skodu c&i Umu
zpUsobenou drunému subjektu. MUze zakladdat prdvo
na kompenzaci, finanéni nebo jinou, prvniho
subjektu druhému.




Odpovednost za skodu |.

Klicovy prdavni problém provozu umélé inteligence

Akce jsou provadény autonomné primo strojem / systémem

Clovék / software — predpoklady, tolerance chybovosti

Schopnost strojového uceni — nepredvidatelnost, obtiznd zpétnd vysvétlitelnost
Civilni x trestni x spravni (zejména odpovédnost ISP)

vV v v v VvV Y

Pracovni dokument Evropské komise Odpovédnost za vznikajici digitdini
technologie, doprovdzejici dokument Uméla inteligence pro Evropu (25. 4.
2018) mimosmluvni pravni odpovédnost za nasledky jedndni umeélé inteligence
s dUrazem na odpovédnost za skodu zpUsobenou vadou vyrobku

» Navrh Al Liability Directive



Striktni x za zavinéni (Umysl x nedbalost)

Smluvni x mimosmluvni
Podminky
» Jedndni + pricinnd souvislost + ndsledek (+ zavinéni)
» Totozné pro princip odpovednosti napric pravnimi odveétvimi
Delikini odpovédnost
» Jedndniskddce je porusenim povinnosti + doslo k poruseni prdv poskozeného
» Vznikd sekunddrni povinnost k ndhradé skody
Ndrodni specifika



Evropské principy odpovednosti PETL

» Nejsou harmonizované v ramci EU
The European Group on Tort Law - skupina akademikU

» ,Principles of European Tort Law (PETL)", podobné existuji Principy

evropskeho zavazkového prava:
http://civiL.udg.edu/php/biblioteca/items/283/PETL.pdf

» Pricitatelnost konkrétni osobé (PETL):
» Osoba, kterd zpUsobila skodu
» Osobaq, jejiz nestandardné nebezpecnd aktivita zpUsobila skodu

» Osoba odpovidajici za osobu/subjekt, ktery zpusobil Skodu v rdmci
vykonu sve funkce

v



http://civil.udg.edu/php/biblioteca/items/283/PETL.pdf

Odpovednost za skodu podle

obcanskéeho zakoniku

» § 2939 andsl. Ob&Z — odpovédnost za skodu zpUsobenou vadou vyrobku

» § 2927 andsl. Ob&Z — odpovédnost za skodu zpUsobenou z provozu
dopravniho prostredku ( mpautonomni vozidla?)

» § 2924 ObcZ - skoda zpUsobend provozni Cinnosti

» § 2950 ObcZ - skoda zpUsobend informaci nebo radou

» Uprava odpovédnosti za skodu zpUsobenou vadou vyrobku
» Iniciativa EU — zhodnoceni stavajici smérnice — polovina roku 2019

» Uvahy: digitdini obsah, ddkazni bremeno...



cinnd souvislost

Dalsi problem — pri

» 1) Deliktni jednani
» 2) Skoda
» 3) Pricinnd souvislost
» 4) Zavinéni
» U objektivni odpovédnosti:

» Nenizavinéni, stdle je vsak nutné prokdzat pricinnou souvislost (kauzaini nexus) —

musi byt naplnéno, aby mohlo daoijit k pricitatelnosti odpovednosti
» Kauzdini nexus: Vztah mezi pricinnou a ndsledkem

» Jedndni nebo opomenuti (ddle jen jedndni) je pricinnou skody poskozeného,
jestlize by pri neexistenci takového jedndni Skoda nevznikla (PETL, ust. 3:101)



Pricinnd souvislost u Al

» Snizend schopnost ovlddat autonomni stroj —
nefidi se vUli uZivatele, rozhodovaci proces SW
neni  zcela predvidatelny, a to ani
programdtorem, vzhledem k tomu, ze se stroj
muUze prubézné ucit (v zajmu vyrobce, aby se tak
nedéelo bez jeho kontroly!)

» Neodstranitelnd mira nejistoty u SW: Dlouhodoby
provoz slozitych systémuU prichdzi se zdsadni
nejistotou, predevsim v kontextu komplexniho
prostredi.




Liability for Emerging Digital
Technologies

» Pracovni dokument Evropské komise - Liability for emerging digital
technologies (Odpovednost za vznikajici digitalni technologie )

» Priloha k dokumentu Communication from the Commiission to the
European Parliament, the European Council, the Council, the European
Economic and Social Committiee and the Committee of the Regions -
Artificial intelligence for Europe, 25 dubna 2018

» Vysoké standardy ohledné bezpelnosti a odpovédnosti za vadu vyrobku
» Evaluace smérnice o odpovédnosti za vadu vyrobku (,,PLD")

» Mimosmluvni pravni odpovédnost za ndsledky jedndni umélé inteligence
s dUrazem na odpovédnost za skodu zpUsobenou vadou vyrobku



Proposal for a Regulation of the European Parliament and of the Councill
laying down harmonised rules on artificial intelligence (Artificial
Intelligence Act) and amending certain Union legislative acts

Horizontdlni legislativni ndstroj zalozeny na posouzeni rizik + obsahujici
kodexy chovani pro systémy, které nejsou vysoce rizikoveé

Navrh stanovuje povinnosti, které se vztahuji na poskytovatele a uzivatele
vysoce rizikovych systému Al

Soustredi se na vysoce rizikové systémy, nikoliv na obecné uvadéni Al na
trh, ikdyz to sdm Akt uvadi

Ddle jsou souCdsti pravidla pro systémy biometrické kategorizace



J O k prévn é NEZODPOVEZENE OTAZKY
7akotvit Al METODOLOGIE



Jakym zpUsobem je potifeba pristupovat k regulaci informacnich a
komunikacnich technologiie

» Podstatny je obsah a smysl Upravy, pouziti analogie
Multidisciplindrni rozsah regulovanych fenoménu

» Je poffeba premyslet nejenom v kontextu prdava, ale i mimo néj — nezbytnost
pochopeni technologickych aspekti

» | vradmci prdva presahuji jednotlivé fenomény ustdlend déleni pravnich odvétvi
Rychly vyvoj novych technologii
» Vyvojje dynamicky a tézko predvidatelny

» Nemoznost precizné prizpUsobit pravni stav tak, aby zahrnul aktudini stav vyvoje i
ten budouci — v dusledku se digitdlni tfechnologie vzdy musi prizpUsobit platnému
stavu



Potrebujeme novou regulaci pro umelou
inteligencie

< e Kde mUzeme pouzit analogii a kde ne?
Umela
|ﬂTellgence LiSi se néjak od jinych novych technologii a
pokud ano, ¢im?

jako vyzva
Oro Pravo

Lze regulovat umelou inteligenci jako celek
nebo je nutné zvolit sektorovy pristup?e

Jakymi prostredky regulovat umélou
inteligencie
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The Oatmeadal



Dekujl za pozornost!

zolnercv@mail.muni.cz




