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Flzickfio kyvadJ.en se r'ozum{ skute6n6 t61eso, otCdlvd bez tfeni kolen voilo-

rovn6 osy,  neprochAzeJic l  Jeho t6Zi5tEn.  Pro jeho dobu kro i tu T p lat l  vztah

tcmto vztahu I zna6l roonent setrva6nosti tyzickdho
ur znadl hnotnost $vadIa,
g znal{ roietnl t.{hov6 zrychlenl a
a Je vzddlenost  tEZlStE od osy k jvCnt

tohoto vztahu n0Zene vypodl tat  monent  setrvadnost l
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kyvadla vzbleclen k ose kfvdn{,

(v iz  obr .?5)
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Obr.75. F5rrlc!6 \yvaitLo
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V dtleledku toho se tdZ znEn{ doba

( 9 3 )

Mouent  eetrvadnost i  I  urd i tdho t61eea
vzhle i leu k oae,  neprochdzeJfc l  jeno tEZiSt6nt

ur6{ne tak,  Ze t6 leeo nechCoe v t lhov6ro pol i

volnE kfvat kolen osy, vzhleden ke kterd urCu-
jene I .  Postupnou netodou ur6{ne dobu kmltu T,
an6fime vzit6lenost a osy kjvdnt od tEZiStE tE-
lesa a zv{Len{m urCime trmotnost tElesa m. Do-
sazen {m tEch to  hodno t ' do  rovn i ce  (93 )  vypod f t6 -
ue hledanou hodnotu nooentu setrvadnoeti.

Jeetl lZe potfebuJerae zndt tak6 hodnotu
centr6lnlho nonentu eetrva6nosti Io pouZiJene

k v jpodtu Ste inerovy vEty (90) ,  takZe dost6v6ne

r o  -  n a  ( #  - a ) .

V pI{padech, kqy nenf noZno stanovit vz66-
lenost a tEtiStE od oey kfv6n{ (napf. proto' tre
Jde o t61eao, u nEhol nenf zndma poloha J€ho
tEZl6tE),  .nebo v pffpadech, kt ly tEleso Je upev-
n6no pflno v tEIiSti, taktre nen0Ze t$vat, 1ze
el vyponocl ndeleduJic{ tlpravou:

I + I o o + n n

lultu souatavy na hodnotu f', pro kterou plat(

T  =  I o g - a * f
$&

Pildavnd t6lego JednoduchCho tvaru (aby by1o noZno vel-nl snadno etanovlt polohu

Jeho tEZiStE) a zn6m6 bnotnostl \ nfiRevnfDe k n6fen6qu tElesu tak, aby tEZi6tE
poocndbo t€leea bylo vzddleno o oO od oay. otCEenl. Jestlltre centrdln{ nonEnt ee-
trvadnosti ponocn6ho tElesa (vzhleden k Jebo t€tISti) Je Ioer pak Jeho noment ee-
trvadnosti IO vzhleden k oee otAEen{ Je podla Stelnerovy vEty.

I p = I p o + D p

PfipevnEn{n pfldavndbo tEleea zn6n{ se ce).koq/ noment eetrvadnostl eouetavy na trod-
noru I t r  pro kterou p latJ
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Souetavu dlvou rovnic (92) a
Jednd rovnics vypoEltdne o a

(94) pro dvE nezndmd hodnoty o

dosad{ne do druh6 rovnice. Po

(  9 1 )

a I  fe5{ne tak,  2e z
nen5l i lpravE (tostaneroe
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V pi {pad6,  Ze zkouman6 tEleso Je upevnEno v tEZiJt r ,  *O Je doba
vypodtene- l i  l in i tu  v ; i razu (95)  pro T-+oo ,  obdrz{ne pro h ledenou
tu setrvadnoet i  I  vztah

(95  )

kn i t u  I  =4
hoclnotu monen-

- 2- t p o - t r p a p .

12. lmnorE$L3orodBu SEBv&lrosg! LpgPr-nalru
Tato netoda vychdzl ze zfvieloetl doby bitu T t61esa na vzddlenosti tEZiStE

tEl .eea od osy rotace.  Pro dobu b i tu T p lat {  rovnice (92) .  UZi t {n Ste inerovy v6ty
dostanene vztah

I o + n a 2

E g l  t

ve kter6n Io znadf centrdln{ mment eetrvadnoeti,
ostatn l  ve l id iny tot61 co v rovnic i  (92) .

r lak Je z leJnd z rovnice (95)  a loba b i tu t  zdv ie l  na vzd6lenoet i  a  tEZ15t6 tEleea
od oey rotace. Jde tedy o funkci T = f(a). fato funkce nabfvd rnlninClnf hodnoty
pro takovou hodnotu a, kterA je prdv6 rovna polonEnr setrvaEnoeti i dandho tEleaa,
tedy

Pii t6to netotlE postupuJene tak, Ze zJist{ne zdvlsloet doby }cmitu T na vzdClenostl
6 tEZiStE t61esa od oey rotace (nEfen{n doby }o l tu  pro r0zn6 vzdAlenost i  pootupnou
netodou) a pf{slu5n6 hodnoty vyneeeme do grafu (viz obr.?6). Z grafir urd{ne ulnluun
funkce. Hodnota nezdvlsle pron6nnd, kterd pflelu5{ ninimu funkce Je rovna polonEnr
setrvadnoet i .

t

Obr.76. Graf zdvlslostl
od tEZlBtE
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yzoALcNogr osr terAcE
doby knltu fyzlcLCho kyvadla na
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oo rilrdrf a/cm
vzd6lenostl osy rotace

H  
=  Q  p r o  a  =  i .
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