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1. Opakovani Hand Tier model

- lokace jako hlavni
segmentalni kategorie
- tvar ruky a misto je
simultanni

tvar ruky

parametry podle
Stokoeho

podkategorie parametru (vétveni) + rysy (termindlni, unarni, hierarchie nebo ne)

vyrazne ikonické znaky a prstova abeceda jdou mimo systém

hybridni model: rysova geometrie (kategorie podle artikulacnich organu) a
dependencni (zavislostni) fonologie (unarni rysy, hierarchie, kombinace,
priznakovost)



2 . Tva r ru ky Hand configuration

Selected fingers

- omezeni: jeden vybér prstu na jeden morfém

[Joined]

Position

[ulnar] [one] [all] [radial][opposed] Joints

Fingers Thumb Unselected fingers

/N

. ’ [open] [closed]
- interni pohyb:
[base] [flex] Aperture

Zzmeéna pozice prstu

[open] [closed]
Orientation

Zmena orientace

[palm] [wrist] [front]

[fingertips| [ulnar] [radial]

-autosegment: fonologicka autonomie (prenos pri kompozici)

morfologickd autonomie (klasifikatory)



orientation

Aperture

| aperture
Joints \
Position T joints
Selected fingers T \

finger position
Hand configuration

L M L fingers thumb

- kontrastivni podkategorie: vybér prstu, na ném zavisla pozice

unselected fingers

selected fingers

(déli se na klouby a otevreni), na ni zavisla orientace

— 1

- nevybrané prsty: vétsinou plati pravidlo redundance (pokud jsou vybrané prsty
zavrené, nevybrané jsou otevrené)

- model: priznakovost prevedena na komplexnost reprezentace

handshape hand|shape handshape .
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‘ ‘ Joints  Aperture Jm:m Aperture Jmnh Aperture

finger position [one] finger position [Dnejfin er position ‘ | |
g p P & p| [closed] |mx| [closed] [nu] [closed]
[open] [open] [closed]

[base]
[open]



Poznamka k simultannosti:

- komplexni kategorie s vlastnostmi autosegmentu -
- ve fonetické realizaci ma ¢asovy prubéh (interni pohyb) Joints
- problematické pro nezavisly status tvaru ruky:

kazda pozice interniho pohybu casoveé mapované na lokace
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Hand conliguralion

- neni jen efekt foneticke

realizace
- pri geminaci lokaci,
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\v4 a4 L L |"-'| L J_-
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http://www.dictio.info/media/videoczj/A_741.mp4

3. Lokace v Hand Tier modelu

- kontrastivni (minimalni pary)
- sekvencni (zacatek a konec pohybu)

- simultanni (stejna hlavni ¢ast téla)

- podkategorie a rysy

» 0:01/0:01 H : » 0:01/0:02



http://www.dictio.info/media/videoczj/A_mama1.mp4
http://www.dictio.info/media/videoczj/A_dubenD.mp4

Rozdéeleni parametru lokace

a) jedna lokace, specifikace pohybu pomoci sméru (k sobé/od sebe)

b) dvé lokace, specifikace pohybu jako zacatek a konec (HT model)

- |épe zachycuje generalizace (jedno misto), podobnost znaku
(stejné misto), detaily (minimalni pary)

seccsnees =2 SPecifikace pro kategorie mista (place) a nastaveni (setting):
rysy (kontrastivni)

("4 °/

rysy pro lokace- dvé
rysy stejné pro vsechny hodnoty mista

[hi] [lo] [ipsilateral] [contralateral]  [proximal] [distal]  [contact]


http://www.dictio.info/media/videoczj/A_3067.mp4
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binarni rysy; lokace uprostred: [-hi] [-l0]
o A

- aktudlni HT model:

p 001/003

unarni rysy; lokace uprostred: kombinace (relace mezi [hi] a [lo]) ————
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http://www.dictio.info/media/videoczj/A_tata1.mp4
http://www.dictio.info/media/videoczj/A_stat1.mp4
http://www.dictio.info/media/videoczj/A_radost_B.mp4
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ySy (konstantni, podkategorie se vétvi) %
Selting

[head] [trunk] |r..mu—/:|%“\

Srovn a’ n I’ ko nsta ntn I’ch a m é n IIC IICh Se rySloJ [hi] [io] [ipsilateral] [contralateral ] [proximal] [distal]  [contact|
OTEC STAT CHALUPA
- vyska se vetvi ‘E’ wika se
%4 (hi, lo) - vydka se vétvi T e i, Io)
. i . L M L )
%L 4 (hido) ~—
~—— - kontakt se ~ [head] |
III;‘:IIJ_L] nevétvi (2 |h2J’_—E| - kontakt se /F - jen jeden
0 ° 2. 0 |contact) [proximial]
A ruzne; srov. P nevetvi a : kontakt
[ hi } [ lo ] napr. s SVATEK) [ lo ] [ hi } [J
contact contact contact contacl
- Stejna - neni ) stejné- .
strana (ipsi) stejna strana (ipsi)
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http://www.dictio.info/media/videoczj/A_tata1.mp4
http://www.dictio.info/media/videoczj/A_stat1.mp4
http://www.dictio.info/media/videoczj/A_chalupaA.mp4
http://www.dictio.info/media/videoczj/A_svatky1.mp4

Fonologické procesy: metateze

- ukazuje, ze rysy jsou zvoleny vhodne (funguji jako diskrétni jednotky v procesech)

(+ funguje jen: v ramci jednoho mista artikulace
v pfitomnosti kontaktu) ~—

[head] [vrunk] [hand 2] [amn]

« ASL: DEAF (tvar - brada) | -
MOTHER (brada) DEAF (brada 9 tVéF) @“I vpainen  Toommigenl  Iproninet] ld'm”@

obecné rysy zachycuji generalizace |épe

* CZJ (hypoteticky):
NORMALNI (levé > pravé ram.)
BILY (pravé r.) NORMALNI (pravé = levé r.)



http://www.dictio.info/media/videois/A_deaf.mp4
http://www.dictio.info/media/videoasl/A_motherA.mp4
http://www.dictio.info/media/videoczj/A_stredni_x.mp4
http://www.dictio.info/media/videoczj/A_bila1.mp4

Poznamka:

Misto artikulace a status morfému ="
N

a) dvé mista artikulace nebo dva tvary ruky —2 morfémy (Sandler)

b) ? (Zeshan) — precist clanek
UNOR CERVENEC BARVA

—

[Dr'ed obliéeiGm1 [;la kuprostr'ed \ . — 4 - = \ E - ] @/‘ M3 I dlan
A—
hava neutraini p.l



http://www.dictio.info/media/videoczj/A_unor1.mp4
http://www.dictio.info/media/videoczj/A_cervenecC.mp4
http://www.dictio.info/media/videoczj/A_barvaD.mp4

Lokace, které model nezachyti:
syntaktické a diskurzni lokace (morfémy)

* shodova slovesa: DAT, ja dam tobé, ja dam jemu, ty das mné, ty dasg jemu

* referencni mista (R-loci)

v

(pt) a. MANZELKA MUJ TO KLF_osoba SESTRA JEHO OBLOUK TO MEZI_NAMA RIKAT V_TOM CO?
b.V_TOM SVAGR

a. Jaky je vztah mezi sestrou moji manzelky a mnou?

b. Ja jsem jeji Svagr. / Ona je moje Svagrova.

model 3-D hierarchie (v ucebnici, kap. 11.2)
o klasifikatorové konstrukce

pf) .o ®=dpP T OEO=*.. --jedouciauta

Jeden neslysici vypravél, Ze jel autem a dojizdél jiné auto.... Auto zacalo brzdit a on si fikal, pro¢ brzdi... Tak se podival z
boku a nic nevidél... Zacal ho predjizdét a najednou vidél dvé zvirata, jak skacou pres cestu.... Pfidal, aby to stihl a
jen tak tak je minul. To bylo Stésti.


http://www.dictio.info/media/videoczj/A_dat_ja_tobe.mp4
http://www.dictio.info/media/videoczj/A_dat_ja_tobe.mp4
http://www.dictio.info/media/videoczj/A_dat_ja_mu_ji.mp4
http://www.dictio.info/media/videoczj/A_dat_ty_mne.mp4
http://www.dictio.info/media/videoczj/A_dat_ty_mu_ji.mp4
https://www.dropbox.com/s/topmlbv5zbdey08/syntactic space.mpg?dl=0
http://www.dictio.info/media/videoczj/K_KLF_B.mp4

