Rizeni klasifikace v programu PCI Geomatica Focus

Zakladni kroky zpracovani

1))

2)

3)

4)

V programu PCI Geomatica Focus oteviete soubor se snimkem, ktery budete
klasifikovat. Zobrazte snimek, ktery budete klasifikovat v rtiznych barevnych
syntézach. Sestavte klasifikaéni schéma zdkladnich druht povrchd. Toto schéma by
melo obsahovat tfidy povrchi, které jste na snimku schopni rozpoznat. Mlze vSak
obsahovat i tzv. sub-tfidy (definované odliSnym spektralnim chovanim napt. z diivodu
vlivl topografie). Ve vysledné mapé Ize tyto spektralni sub-tiidy spojit (agregovat) do
vyslednych tfid.

Zalozte novy projekt (session) pro fizenou klasifikaci (Analysis — Image
Classification — Suppervised). Program po vas pozaduje oteviit snimek ve formatu
PIX, ktery budete klasifikovat. Soubor se snimkem by m¢l obsahovat alespon 3
obrazova pasma z riiznych ¢asti elmag. spektra.

Vyberte vas soubor a zalozte novy projekt (New session). Nasledné se vam otevie
konfigura¢ni panel. Program automaticky vytvoii barevnou syntézu z prvnich tii
pasem obrazu. Do souboru PIX ptidejte (Add Layer) alesponi dvé prazdné obrazové
vrstvy (8 bitll), do kterych budou v pribéhu zpracovani uloZena trénovani data a
vysledek klasifikace.

Nastavte potfebné informace v konfiguratnim panelu podle piikladu uvedeného na
obrazku.
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V uvedeném piikladu bude v programu Focus zobrazena RBG syntéza vytvofrena
z prvnich tii pasem. Pro trénovani a klasifikaci budou pouzita pasma 3,4,5,6, trénovani
plochy budou ulozeny do pasma 7 a vysledek klasifikace do pasma 8. Zvolte vlastni
nastaveni referencni RGB syntézy (budete na ni rozpozndvat trénovani plosky) a
vstupnich pasem obrazu. Potvrd’te OK.

Zkontrolujte, Ze v programu Focus byla vytvofena tzv. Classification MetaLayer
obsahujici zvolenou barevnou syntézu zpracovavaného snimku, vrstvu pro trénovani
plochy a vrstvu pro vystup z klasifikace (viz. obr). Zaroven se vam otevie okno pro tvorbu
trénovacich mnozin (Training Site Editor).
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5) Po otevieni editoru trénovacich ploch postupné zalozte tfidy zakladnich druht
povrchi, které budete trénovat a nésledné klasifikovat. Jednotlivé tfidy zalozte
piikazem Class — New. K jednotlivym tfidam zvolte jméno, barvu a eventuelné popis.

6) Trénovani plochy pro jednotlivé tfidy postupné vytvoite pomoci nastroje New shapes
v programu Focus jednim ze dvou zpiisobt: 4. New Shapes — Polygon (pii vhodném
zvétSeni vybrané Casti obrazu kliknutim vkladate vrcholy polygonu. Polygon uzaviete
dvojklikem). B. New Shapes — Raster Seeding ...(kliknutim na jeden urcity pixel
vybirate skupinu sousednich podobnych pixeli. Néstroj umoznuje nastavit tzv.
toleranci a definovat charakter sousedstvi). VyzkouSejte rGznd nastaveni obou
parametri. Dbejte na vybér vhodnych vzor pro trénovani plochy z hlediska jejich
poctu, velikosti, umisténi atd. — viz. pfednaska).
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7) S vyuzitim nastroje Tools — Classification preview si prohlédnéte, jak by vypadal
vysledek klasifikace se souCasnymi trénovacimi plochami, s danym nastavenim
parametrt klasifikace a pii pouziti riiznych klasifikatort
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8) V nahledu vyhledejte problematickd mista.

Ukoncete trénovani etapu uloZenim trénovacich ploch a ulozenim nastavenych
parametrl (Save and close)

9) Kliknutim pravym tlac¢itkem mys$i na Classification MetaLayer v okné Maps zvolite
Run Classification a nasledné¢ pozadované rozhodovaci pravidlo (klasifikator) -
Maximum Likelihood, nastavite n¢které dalsi parametry klasifikace (viz obr.).
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Spust'te vlastni klasifikaci. Jeji vysledek se ulozi do souboru PIX do predem
zvoleného vystupniho pasma (viz. prvni obrazek). Ulozte dale také zpravu (report) a
barevnou paletu (PCT)

10) V programu Focus zkontrolujte vysledek klasifikace. Veskera nastaveni v programu
Focus muzete ulozit pro dalsi pouziti jako soubor *.gpr (File — Save project).



