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Global Positioning System (GIPS)

« Globalni polohovy systém

* Dnes GPS ekvivalentem projektu NAVSTAR

— projekt americké armady, dnes se oznacuje jen jako GPS

— pasivni radiovy system primarne pro rychle se pohybujici
objekty; vyziti tzv. Dopplerova jevu

— vyvoj zahajen na pocatku 70. let, plné funkcni 1993

« Systém GPS se sklada ze tfi segmentu (podsystému):
— Kosmicky (32 druzic — 24 operacnich, 3 zalozni, 5 na Zemi)
— Ridici (5 zakladnich stanic pobliZ rovniku)
— Uzivatelsky (vlastni GPS pfistroje jednotlivych uzivatell)
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Druzice ve vysce 20 180 km nad Zemi

Doba obehu 11 hodin 58 minut

Zivotnost druzice 7 — 10 let

Druzice obsahuje: prijimac, vysilac, atomové hodiny, aj.
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Ridici segment GPS

« 5 monitorovacich stanic na Zemi (non-stop)
* Vytvari tzv. efemeridy (informace o polohach druzic)
« Kromé 5 oficialnich i nékolik nezavislych
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Metody urceni polohy

« kodova — levne pristroje

» fazova — geodetickeé pristroje (spolu s
kddovou)

* Dopplerovska

* uhlomeérna
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Metody urceni polohy

Kodova

« zradioveho signalu druzice se v prijimaci dekoduiji
souradnice druzice a cas

« potfebujeme 4 druzice — zjiStujeme souradnice (X, Yy, z) a
cas uzivatele

 Je li k dispozici vice druzic je mereni presnejsi

* VvySSi vahu maji udaje z lepe umistenych druzic

* Jjednoduché, rychle
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Metody urceni polohy

Fazova
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pri prijeti zpravy druzice se méfi faze harmonickych vin
zdroje a jejich zmeny - presné

casove narocne - odvysilani celé zpravy z druzice trva 750
sekund

potrebujeme aspon 4 druzice

drahé a presne pristroje — geodeticke aplikace

musi se odstranit chyby z pruchodu atmosférou apod.




Rozdéleni uzivatelu

 druzice vysilaji v nékolika pasmech

 autorizovani uzivatele (napr. vojensky
sektor USA) maji k dispozici dekodovaci
klice kK P(Y) kodu na frekvencich L1 a L2 —
VYySSi presnost systemu

 ostatni uzivatelé (predevsim civilni sektor)
maji k dispozici C/A kod na frekvenci L1
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Uzivatelsky segment GPS

« GPS prijimace jednotlivych uzivatelu
« Jen” zjistuje Cas prijmu signalu min. 3 (resp. 4 druzic)
— kédovy zpusob méreni
 Hlavni odliSnosti pfistroju:
— pocet pfijimanych kanalu (obvykle 6 — 12)
— maximalni méfitelnou rychlosti pohybu (200 — 2000 kme h-1)

— vydrz baterii/rychlost procesoru/pocet ulozenych
bodu/tras...
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GPS a dalsi systemy

Global Navigation Satellite System (GNSS)
 GPS/NAVSTAR

« GLONASS

 GALILEO

« COMPASS

« Japonsko, Indie... — lokalni druzicove
systemy
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Import do ArcGIS

* Vystupem z GPS je nejCastéji textovy soubor
« Vystupem z PDA muze byt tfeba i soubor v Excelu

$GPRMC, 000002 .0, Y ,3949 26068, N, 07503 . 22111 W, , 010114 012 .4 W=72

$GPRMC, 000002 .0, Y, 3949 . 26068, N, 07503 . 22111 W, , 010114 012 4 W=72

$6PRMC, DO0RD2 .0,V 394926068 N, 07503.22111 4, ,,010114,012.4 =72

$GPRMC, 060003 .0,V , 3949 . 26068, N, 07503 . 22111 W, , 010114 612 4 W=73

$GPRMC, 000003 .0, Y,3949 26068 N, 07503, 22111 W, , 010114 012 .4 W=73

$GPRHC, DO0BA3 .0,V 3949 26068 N, 07503 22111 W, , 010114 612 4 W=73

$GPRMC, 000003 .9,Y,3949 . 26068 N, 07503 . 22111 W, , 0108114 012 .4 =73

$GPRMC, 000003 .0,V , 3949 26068 N, 07503 . 22111 W, , 010114 ,012 4 W=73

$GPRMC, D000BA . 0.V, 3949 26068 N, 07503.22111 .1, ,.010114 012 4 H=74
| Track Day _ 1 BA20080 B:57:39 AM | 5:03:51] 36.3 mi _ 7 mph
Header |Position Time Altitude  |Depth Leq Length Leq Time Leq Speed Leq Course
M2k 33.392 a7 250612 BA2005 0 85759 AM -14 1 _
|26 | 33406 WWS7 | Z5ED5 BAELO0S 5:55:00 A _ -t _ 125 ft | 0:00:21) 4 mph 47~
|M25 33.418 WS7 20577 BA2005)  8:55:20 AM 9t 118 ft 0:00:20 4 mph 54~
25 33.426 WaY 250563 BAV20050  8:58:35 AM -12 1t 93 ft 0:00:15 4 mph 59-
|M25 | 33.435 W97 | 25545 B/9/2003 5:55:54 AM _ -15 ft _ 110t | 00019 4 mph 57~
MNZ26 33.45 Wa7 25535 BAV2008 0 8:59:45 AM -15 106 |t 0:00:54 1.3 mph 34~
25 33.461 WaY 25517 BA2005 0 9:00:10 AN 17 ft 117 ft 0:00:22 4 mph 56~
N2B 33472 WSY 25,493 BA20080  9:00:28 AN 17 ft 149 ft 0:00:18 B mph B2~
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Import do ArcGIS

* Display XY Data

@ 5_3.mud - ArcMap - ArcIni
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