GEOSTATISTIKA - cviceni €. 4: Strukturni analyza a tvorba spojitych povrchu

metodou krigovani

Zadani:

V programu ArcMap vytvorte mapu prostorového rozlozeni minimalni a maximalni teploty
vzduchu v mésici fijnu roku 2000. Vyuzijte extenze Geostatistical Analyst a nize zminéné
interpolaéni metody:

Kriging (Ordinary, Simple, Universal)

Vstupni data:

Locations.txt (nepravidelna sit)
Oregon_Met_Data.txt
Oregon_DEM_1650m_point.shp (pravidelna sit)

Vyuzijte soubor typu Shapefile z prvniho cvi¢eni nebo si vytvorte novy. Data jsou na ISu
v prvnim cvic¢eni (GEOST_01).

Poznamky:

Metodami prizkumové analyzy (Geostatistical Analyst — Explore Data) dopliite Vase
poznatky o povaze vstupnich dat ze cv. 2 a 3. Zjistéte, zda vstupni data maji normalni
rozdéleni, zda obsahuji trend a je vhodné je podrobit transformaci, zda obsahuji
outliery, jestli pole bodu vykazuje izotropii atp. Vysledkd exploracni analyzy vyuzijte pfi
volbé vhodného teoretického modelu pfi strukturni analyze.

Pomoci ndastroje Geostatistical Wizard zvolte metodu interpolace krigovani
(Kriginig/CoKriging) a v ramci ni metodou tzv. zakladniho krigovani (Ordinary Kriging)
vytvorte mapu interpolovanych hodnot. Nastavte pfipadnou transformaci dat.

V nasledné strukturni analyze provedte nékolik nastaveni parametrli vhodného
teoretického modelu semivariogramu. Prozkoumejte pfipadnou anizotropii Vasich
vstupnich dat. Vasim cilem je nalézt vhodny teoreticky model semivariogramu, jehoz
parametry budou vstupovat do vlastni interpolace metodou krigovani jako vahy. Volte
rizné modely, hodnoty dosahu (range), prahu (sill) a zbytkového rozptylu (nugget).
Volit mUzZete téz hodnoty vzdalenosti (lag), na kterou se spojuji obdobné vzdalené body
pfi vypocltu empirickych hodnot semivarianci a také pocet hodnot lag.

Vhodnost nastaveni parametri semivariogramu kontrolujte hodnotami pramérné
chyby predikce (Mean Prediction Error) — idedlné nula, prlmérné ctvercové chyby
(Root Mean Square Prediction Error) — ¢im mensi, tim lepsi odhad, priamérné
smérodatné chyby atd.

Pro nejvhodnéjsi kombinaci parametr( vytvorte mapy predikovanych hodnot DTM i T
(max a min).

Vytvofte mapu smérodatné chyby predikce (pravym tlacitkem na vytvoreny
korigovany povrch Change Output to Prediction Standard Error). Z ni urcete, ktera
¢ast zpracovavaného uzemi vykazuje nejvétsi chyby predikce. Analogicky se vratite
k pavodni mapé.



e \Vysledek interpolace obou povrchi dosazeny metodou krigovani porovnejte
s vysledky interpolaci stejnych dat jinymi metodami (cv. 2 a 3). VyzkousSejte nastroj
Compare... pro srovnani interpolovanych povrch.



