GNSS [Global Navigation Satellite System]

Leica Viva NetRover GS08
seznam souradnic v textovém souboru
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Pristroj:

Vystup: 27 bodu

Bod (Trida| Podtr Y X H [H-ant{Obs(PDOP| Datum | Cas | Mountp. ZPRACOVAN I'.
RTCM-Ref 74|RE  [Fixni (Poz a H) [ 599131,62] 1159442,07] 279,58] - - |- 17.03.2017 [10:46:13 |-- *
1 M |GNSS fixovano| 599411,78] 1141750,92] 341,66 2l 5| 1,5017.03.2017[10:47:59 [MAXC-GG L 1) Prenos na USB
4002 [M  |GNSS fixovano | 599372,14] 1141770,95[352,36] 0,25 5|  1,3[17.03.2017(11:18:54 [MAXC-GG L . o
0 M |GNSS fixovano | 599411,74] 1141750,90| 341,67, 2l 5| 1,9017.03.2017|11:22:56 [MAXC-GG L 2) Editace S|OUpCU v MS Excel
12 M |GNSS fixovano | 599401,41] 1141755,87| 344,23 2l 5| 1,9017.03.2017[11:23:54 [MAXC-GG L Y
24 M |GNSS fixovano | 599390,88] 1141760,62| 346,79 2l 5| 1,9017.03.2017[11:24:56 [MAXC-GG L (Zamena kvadrantu S_JTSK)
36 M GNSS fixovano | 599380,18| 1141765,40| 349,32 2l 5 1,9(17.03.2017 |11:25:49 |[MAXC-GG_L 3) Import souFadnic dO GIS
48 M |GNSS fixovano | 599370,08] 1141771,38| 351,57 2l 5| 1,9017.03.2017[11:26:26 [MAXC-GG L
60 M |GNSS fixovano | 599360,41] 1141777,07 355,03 2l 5| 1,9017.03.2017[11:27:09 [MAXC-GG L
72 M |GNSS fixovano | 599350,01| 1141782,35| 357,38 2l 5| 1,9017.03.2017[11:27:46 [MAXC-GG L
84 M |GNSS fixovano | 599339,96] 1141787,86| 360,12 2l s 2|17.03.2017 [11:28:22 [MAXC-GG L
96 M |GNSS fixovano | 599329,48] 1141793,35| 361,87 2l 5| 1,9017.03.2017[11:28:51 [MAXC-GG L .
4001 M |GNSS fixovano| 599394,65| 1141757,00[346,87| 0,25 5|  1,7[17.03.2017[11:57:59 [MAXC-GG L e *
hranal [M  |GNSS fixovano | 599354,18] 1141791,93/359,83] 0,25] 5|  1,1/17.03.2017[12:40:37 [MAXC-GG L )
hrana2 M [GNSS fixovano|599352,18 1141792,30]360,27] 0,25] 5|  1,1]17.03.2017[12:41:11 [MAXC-GG L o -l I
hrana3 M [GNSS fixovano [ 599350,57 1141792,16/360,53] 0,25] 5|  1,1]17.03.2017[12:41:41 [MAXC-GG L
hrana4 M [GNSS fixovano | 599348,79] 1141791,51|360,76] 0,25] 5|  1,1]17.03.2017[12:42:10 [MAXC-GG L b § i
hrana5 [M  [GNSS fixovano | 599346,80 1141790,63| 361,011 0,25 5|  1,1117.03.2017]12:42:44 [MAXC-GG L T 2
hrana6 M |GNSS fixovano | 599344,86] 1141789,57|361,17] 0,25] 5|  1,1]17.03.2017[12:43:12 [MAXC-GG L +H++++ + i
hrana7 [M  [GNSS fixovano | 599343,79] 1141787,85|361,26] 0,25 5|  1,1117.03.2017]12:43:27 [MAXC-GG L o . O OV TS O  NS Sope O
hrana8 [M  [GNSS fixovano | 599343,01] 1141786,00]361,23] 0,25] 5|  1,1/17.03.2017[12:43:44 [MAXC-GG L
hrana9 [M  [GNSS fixovano [ 599342,41] 1141784,12| 361,200 0,25 5|  1,1117.03.2017]12:43:60 [MAXC-GG L
hranal0 [M  |GNSS fixovano| 599342,16] 1141782,66/361,17] 0,25 5|  1,1]17.03.2017[12:44:18 [MAXC-GG L |
hranall [M  |GNSS fixovano| 599342,45| 1141780,71/ 361,000 0,25] 5|  1,1]17.03.2017[12:44:34 [MAXC-GG L ; ff'?‘*"f"'@m@kﬂ;;,;e_.w ;
hrana1l2 [M  |GNSS fixovano| 599342,49] 114177894/ 360,89] 0,25 5|  1,1]17.03.2017[12:44:49 [MAXC-GG L o D i,
hrana13 [M  |GNSS fixovano| 599342,56] 1141777,33/360,81] 0,25] 5|  1,1]17.03.2017[12:45:03 [MAXC-GG L B e
hranal4 [M  |GNSS fixovano| 599342,99] 1141775,97/360,74| 0,25 5|  1,1]17.03.2017[12:45:22 [MAXC-GG L
4003 [M  |GNSs fixovano| 599347,45| 1141782,74{359,13] 0,25 5|  1,3[17.03.201712:51:05 [MAXC-GG L
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Bod| Cas X [m] Y [m] Z[m]
O [10:47:59/599411,78/1141750,92| 341,663
0 [11:22:56/599411,74/1141750,90, 341,666
A | 0:34:57 -0,034 -0,015 -0,003
¢ do
P
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VYHODY:
Mobilita (1 osoba)
Presnost

NEVYHODY:
Cekani na signal
(druzic, internetu)



POZEMNI LASEROVY SKENER

Pristroj: Leica ScanStation C10 16 124 852 bodu
Vystup: databaze bodovych mracen 850 MIB

-lo/x] ‘
File Edit View Configure Create Tools Help ZPRACOVANI'
1) Prenos na USB

| b B R K[ G A ] 5 o
o 3 SERVERS - 2) Import do sw. na upravu mracen bodu (Leica Cyclon)

Dg Eﬂgﬂﬁ;‘:md} 3) Reg,istra,ce dat do spole¢ného sourad. systému
& 9 pravorea A. MISTNI Mean Absolute Error = 0.004 m
-l sluje
-l schetin B. B.S-JTSK Mean Absolute Error = 0.006 m
I .::! Amatera
(- lg mokra Constraints| ScanWorld ScanWorld |Error [m] Error Vector [m] Horz [m]|Vert [m]
-y pritiukey 4003 |ccp jtsk 4002: SW 4002  0,014{( 0.004, -0.004, -0.013)|  0,005] -0,013
: ::‘:n";:lu 4002 |GCP_jtsk 4002: SW_4002 0,01/(-0.001, 0.003, 0.009)| 0,003 0,009
- novhradek 4003 |ccp jtsk 4003: SW_4003 0,01{( 0.004, -0.003, -0.008)| 0,005 -0,008
g ey 4002  [4001: sw 40014002: sw 4002|  0,008|(0.000, 0.001, 0.008)| 0,001 0,008
SR =Y rilorice 4002 |GCP jtsk 4003: SW 4003  0,006|(-0.002, 0.002, 0.005)| 0,003 0,005
B E“ TZ‘;E 4001 |GCP_jtsk 4001: SW_4001|  0,005/(-0.001, 0.000, 0.005)| 0,001 0,005
5o sw_o01 4003  [4002: sw 40024003: sw 4003| 0,005/ (0.000, 0.001, 0.005)| 0,001 0,005
¥/ %8 CortrolSpace 4002  |4002: SW 4002[4003: sw 4003|  0,005/(-0.001, -0.001, -0.005)| 0,001/ -0,005
(-8 ModelSpaces 4001 [4001: SW 40014002: SW 4002 0,004{(-0.001, 0.000,-0.004)]  0,001] -0,004
'j lsnf:;:s 4001  |GCP jtsk 4002: SW _4002|  0,003|(-0.002, -0.001, 0.001)] 0,002| 0,001
. <3 4002 4002 |Gep jtsk 4001: SW 4001  0,003[(-0.001, 0.002, 0.002)| 0,002] 0,002
E-(zm 4003 4002  |4001: SW 4001[4003: sw 4003|  0,003[(-0.001, 0.001, 0.003)| 0,001 0,003
-d} reg_mistni
- GCP_jtsk v. .
Bl ScanWorld freg_tsk] 4) Cisténi, separace, decimace dat
..... Jgoﬁuﬁﬁ 5) Profilové rezy, priméty, generovani hran a DMR ...
----- Z8 SCANNERS

6) Export seznamu souradnic [XY Z |] do textového souboru pro GIS
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VYHODY:

* Rozsah a presnost dat

* Plosné sledovani
dynamickych zmén

NEVYHODY:

* Narocnost zpracovani

* Chybéjici data ve stinu
za prekazkou




LETECKE LASEROVE SKENOVANI: DATA DMR 4G - 5G




SROVNANI VYSKOPISU TOTALNIi STANICE vs. GNSS, DMR 4G — 5G
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SROVNANI VYSKOPISU TOTALNIi STANICE vs. GNSS, DMR 4G — 5G

AZ TS-GNSS | AZ TS-DMR4G | AZ TS-DMR5G
K [m]
[m] [m] [m]
0 0,000 -0,324 -0,087
12 -0,006 -0,311 -0,030
24 0,090 -0,382 -0,281
36 0,002 -0,362 0,136
48 0,061 -0,786 -0,096
72 0,003 -0,488 -0,265
84 0,034 -0,302 0,175
96 0,044 -0,211 0,079
AVG 0,029 -0,396 -0,046
MED 0,019 -0,343 -0,058
STD 0,033 0,165 0,160




GEOELEKTRICKY PRUZKUM

[mn.m.]

Pristroj: ARES a 8 sekci aktivnich multielektrodovych kabelt
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GEOFYZIKALNI ODPOROVY REZ

Sesuv Milonice (parc.c.198/1)

aparatura ARES, 8 multielektrodovych kabel(
usporadani elektrod Wenner-Schlumberger
délka profilu 94.5 m
krok elektrod 1.5 m
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