40.B Polohové vlastnosti fimek a rovin

1) Dvé piimky v roviné:
p: X=A+1tU,tR (ax+by+¢g=0)
g:X=B+mn,rlIR (ax+hy+c=0)

e mozZnosti vzajemné polohy:
1) p,q...0znokZné (pn q ={P})
2) p,q...rovnokZné — fizné (pn q = @)
... rovnobZzné — shodné (totozné) ...pq = p)
e uréeni vzajemné polohy:
1) posouzenimifipadné kolinearnosti jejich smovychéi normalovych vektar
2) teSenim soustavy rovnid¢impek

2) Dvé primky v prostoru:
p: X =A+tU, tUR
g: X=B+nm, rlIR

e mozZznosti vzajemné polohy:
1) p,q...6znokxzné (pn q = {P})
2) p,q...rovnokZné —iizné (pn q=GL U =kV, kIR)
... rovnol&zné — totozné (p q = p)
3) p,q... mimokzné (pn q=@ [ neexistuje kIR tak, abyl = kV)
» uréeni vzajemné polohy:
1) posouzenimifpadné kolinearnosti jejich smovych¢i normélovych vektar
2) teSenim soustavy rovnid¢imek (fi rovnice o dvou nezndmych — parametrech)

3) DV€ roviny:
prax+hby+cz+d=0 (X=A+tl +rv, t, MR)
S:ax+hy+cz+d=0 (X=B+sv+kp, s,KIR)
Pozn.: pro ufeni vzajemné polohy je jednozm vhodrgjSi pouZiti obecnych rovnic roviny!!

e mozZznosti vzajemné polohy:
1) p,d...aznokkzné pn 6 =p)
2) p,d...rovnokzné, fizné (p n 6 = @)
... rovnehné, totozné pn 6 =p)
e uréeni vzajemné polohy:
1) posouzenimifipadné kolinearnosti jejich normalovych vekior
2) teSenim soustavy rovnic rovin @@rwovnice o tech neznadmych)

4) Primka a rovina:
p: X=A+tl, tUR
prax+by+cz+d=0 X=B+V+sw, r,4IR)

e mozZznosti vzajemné polohy:
1) prznokEzna sp ... (pn p ={ P})
2) F:J pLpOp ... (pn p=2)
pLpUp...(pnp=p)
» uréeni vzajemné polohy:
feSenim soustavy rovni¢imky a roviny




5) T¥i roviny:

o ax+hy+az+d=0
Brax+hby+cz+d=0
VX +hy + Gz + =0

* moZnosti vzdjemné polohy:
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T pravé jeden bod

svazek rovin

e uréeni vzajemné polohy:
1) posouzenimifpadné kolinearnosti jejich normalovych vekior
2) teSenim soustavy rovnic rovirfi(tovnice o tech neznamych)




