8. cviceni z linearni algebry 11
Priklad. 1. Linedrni zobrazeni p : R? — R?
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Piiklad. 2. Zobrazeni ¢ : R* — R? je symetrie podle/piimky z; — 2z, = 0. Najdéte matici
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Jaka jsou vlastni ¢isla zobrazeni ¢ a cemu se rovna\det B?
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Priklad. 3. Zjistéte, jakou geometrickou transformaci popisuje zobrazeni p(z) = Az, kde
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Priklad. 4. Zjistéte, jakou geometrickou transformaci popisuje zobrazeni p(z) = Bz, kde

L2 12
B==[2 2 -1].
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Priklad. 5. Zjistéte, jakou geometrickou transformaci popisuje zobrazeni p(z) = Cz, kde
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Priklad. 6. Necht' ¢ : R3 — R3 je symetrie podle roviny
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Priklad. 7. Zobrazeni ¢ : R — R? je rotace kolem pfimky
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