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Pouziti funkce uniroot pro nalezeni hranic vérohodnostniho IS

Idea: Hleddme hranice vérohodnostniho IS jako koreny (ne)rovnice, tj. prevedeme nerovnost
Urr < x3(a) na nerovnost Uy, p — x2(a) < 0 a hleddme nulové body.

ULR

Pti vykreslovani vérohodnostniho DIS mame v grafu linii v misté, které odpovida hodnoté
X3 (). KdyZ tuto hodnotu odeéteme, cely graf tim posuneme do 0, tj. nyni bychom méli
prerusovanou linii v 0 a tedy hranice DIS hledame jako body, kdy funkce protne tuto nulovou
linii.



ULR

K nalezeni takovych bod@ ndm poslouzi funkce uniroot ().

Vstupy do této funkce jsou nasledujici:

Funkce, jejiz kofeny hleddme, tj. v nasem pripadé funkce ULRchisq (vzhledem k prvnimu
argumentu funkce, tj. nyni nas zajima hodnota p, pro kterou protneme 0, takze prvnim
argumentem naprogramované vérohodnostni funkce ULRchisq by mélo byt p).

Pozn.: Empiricky ze cviceni mdme ovéreno, Ze to funguje, i kdyz to neni pruni argument
funkce :) Ale podle dokumentace bychom to radéji jako pruni argument méli psat.

Dolni a horni hranice (nebo interval), na kterém hleddme Feseni. Pro ty musi platit, ze
hodnota funkce je v koncovych bodech intervalu opa¢na (tj. v jednom bodé kladna a
ve druhém zdpornd - pravé to je potfeba pro existenci feSeni). My vime, Ze stiedem
IS je odhadnutd hodnota p = &7, takZe levy hrani¢ni bod bude urcité uvniti intervalu
(0,p) - ovSem z numerickych diuvodi zaddavdme hodnotu blizkou 0, ale ne primo 0, napf.
c(le-6, p). Obdobné pro pravy hrani¢ni bod vime, Ze bude uvnitf intervalu (p, 1),
takze zadavame c(p, 1-1e-6).

Definované ostatni argumenty funkce ULRchisq (tj. x, N, alpha)

V pripadé, Ze vime, ze funkce je klesajici/rostouci, mizeme jesté definovat argument
extendInt = "down", resp. extendInt = "up".
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$root.



ULRstat <- function(p, x, N){
ulR <= 2 * (x * log(x / (N * p)) + (N - x) * log((N - x) / (N - N * p)))
return (uLR)

}

ULRchisq <- function(p, x, N, alpha){
uLR.chisq <- ULRstat(x, N, p) - qchisq(l - alpha, 1)
return(ulR.chisq)

}

dh.ulLR <- uniroot(ULRchisq, c(le-6, p), x = x, N = N,
alpha = alpha, extendInt = "down")$root

hh.uLR <- uniroot(ULRchisq, c(p, 1-1e-6), x = x, N = N,
alpha = alpha, extendInt = "up")$root

Pro stanoveni vérohodnostniho DIS u testu o parametru A pak postupujeme analogicky, méni
se pouze to, ze nyni hleddme koren funkce vzhledem k A, a stfed intervalu méame nyni v hodnoté
pruméru (ktery pouzivame jako odhad \), tj. pouzijeme c(0, m) a c(m,1).

Pozn.: 'V tomto pripade je zase numericky lépe mit zadanou 0 jako 0. To je bohuZel nevyhoda
funkce uniroot - neni vidy uplné snadné najit spravné vstupni hodnoty. Viyhodou ovsem je,
ze ziskdvdme presné hranice IS.



	Použití funkce uniroot pro nalezení hranic věrohodnostního IS

