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PRIKLAD 1: Urcete typ stacionarniho bodu, najdéte nulkliny a nacrtnéte fazovy portrét pro nasle-
dujici autonomni systémy

a)

2 (t) =3z + 4y
y(t)=2r+y
b)
2'(t) = =3z + 2y
y(t) =a—4y
c)
2'(t) = 6x — by
y(t) =z +3y
d)
Pt)=z—y
y(t)=2z—y

PRIKLAD 2: Urcete typ stacionarniho bodu, najdéte nulkliny a nacrtnéte fazovy portrét pro nasle-
dujici autonomni systémy

a)
2(t) =z(x —3y+1)
y'(t) =2"—3y—1
b)
2(t) =2’y —y
yt)=r-y

PRIKLAD 3: Najdéte stacionarni body a urcete jejich typ

t)y=z—y+1

x/
y'(t) = —sinx.

PRIKLAD 4: VySetfete chovani rovnice

" +e(1—a?)a’ +x=0.



