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RYCHLOST PROCESU

Vztah rychlostnich konstant a stacionarnich koncentraci
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energie

RYCHLOST PROCESU

Aktivacni energie a Gibbsova aktivaéni funkce
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RYCHLOST PROCESU

Vztah rychlostnich konstant a rovhovazné konstanty

termodynamicka rovnovaha stacionarni stav
d

K = e s _k,

a, a: 2 Kk

Ar —Br a‘ASa'BS _

N/

k



RYCHLOST PROCESU

Celkova rychlost procesti vyjadiena jako funkce vzdalenosti od rovnovahy

=r —r =k,a,a—k a.




RYCHLOST PROCESU

Vztah rychlostnich konstant a stacionarnich koncentraci
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RYCHLOST PROCESU

Vztah vysledné rychlosti a Gibbsovy reakéni funkce
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RYCHLOST PROCESU

Vztah vysledné rychlosti a Gibbsovy reakéni funkce
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RYCHLOST PROCESU

DalSi interpretace
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RYCHLOST PROCESU

Rozpousténi a srazeni
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RYCHLOST PROCESU

Rozpousténi a srazeni
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