
GB471  

Stabilita a dynamika 

přírodních systémů  

Josef Zeman 

3 



KONCEPCE REZERVOÁRŮ 

Hydrogeologický systém Zemský systém 



KONCEPCE REZERVOÁRŮ 

Globální cyklus uhlíku Zemský systém – voda 



KONCEPCE REZERVOÁRŮ 

Ostrov 

 

odtok 
z jezer 

a podzemní 
vody 

 

výpar 
z oceánu 

 

evapotranspirace 
výpar z jezer 
výpar z toků 

 

srážky 

 

 

srážky 

evapotranspirace výpar 

výpar 

odtok odtok 

jezera a toky oceán 

atmosféra 

krajina 



KONCEPCE REZERVOÁRŮ 
Ostrov 



KONCEPCE REZERVOÁRŮ 

Hranice – fyzická, ale také pouze virtuální 
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Doba odezvy (response time) 
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Doba odezvy (response time) 
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Doba odezvy (response time) 
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Časový vývoj X 
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Stacionární stav 
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Doba odezvy 
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Doba odezvy 

Pro 10 % odchylky ze stacionárního stavu 
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Vývoj koncentrací (obsahů) 
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