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Sodar

* Analog radaru v oblasti zvukovych vin
* Princip:

— zvukove paprsky se rozptyluji na
nehomogenitach vzduchu a (mala) ¢ast se vraci
zpét, J€ vyhodnocena prijimacem

* Sodary (podobn¢ jako radary):

— Monostatické, bistatické



Sodar (pokr.)

* Sodary detekuji teplotni nehomogenity

 Instabilni teplotni zvrstveni: vertikalné
protahla echa (struktury)

» Stabilni vrstvy (zeym. inverze): horizontalné
ortentovana echa (struktury)
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Sodar (pokr.)

* Vyuziti Dopplerova efektu: pole vétru (v
pripad¢ vyhodnoceni signalu aspon ze 3

smeru je mozné ziskat 1 trojrozmérne pole
vetru)
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Sodar
* Vyuziti: zjiStovani inverzi, popr. pole vétru
do Vysky max. 1-2 km (spise stovek m)
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* Analog radaru v oblasti viditelnych, blizkych IR
nebo UV vin, zdrojem je laser

» Laser (Light Amplification by Stimulated
Emission of Radiation)
— Opticky zdroj elmg. zafeni

— Svétlo (obecné elmg. zareni) je z laseru vyzafovano ve
form¢é uzkého svazku

— Na rozdil od svétla prirozenych zdroju je koherentni,
polarizované a monochromatické.

— Princip laseru vyuziva zakonu kvantove mechaniky a
termodynamiky.



Lidar (pokr.)
Vyuziti:
— vyzkum aerosolu nebo oblacnosti s prevazujicimi
malymi srazkovymi ¢asticemi (rozptyl 1 na
molekulach plynu)

— detekce zakladny oblacnosti (laserovy ceillometer)

Light scattering particles
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Lidar (pokr.)

 radar (S-band ): citlivost na vétsi Castice
(padajici, smiSen¢ ?)

e lidar: citlivost na malé Castice

Htrl-lidar -- 18th April 1996 Radar -- 18th April 1996
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