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Geometricka transformace




Geometricka transformace

ZAKLADN | POJMY
e pfima vs. neprfima transformace
 globalni vs. lokalni algoritmus

o exaktni vs. aproximujici algoritmus

POLYNOMICKA TRANSFORMACE

— sbér identickych bodu
— volba stupné transformace (nejcastéjsi stuperi?)
— vypocet transformacnich rovnic (pocet vliicovacich bodd?)

— testovani transformacnich rovnic

— rektifikace obrazu

— prevzorkovani obrazu (metoda neblizsiho souseda,
Bilineami interpoelace, kubicka kenvoeluce, sin(x)/x)




DZO - cviceni

Zadani a vystupy
k protokolu c. 1 (2.Cast)




UKOLY

geometricky transformujte zpracovavana data (snimek z
roku 2001)

vyuzijte referencni data dle potreby

pouzijte min. 6 (popr. 8) vhodné rozmisténych
vlicovacich bodu (GCP)

— pocet v zavislosti na zvoleném stupni polynomicke transformace
— celkova RMS jednotlivych bodu nesmi presahnout 1/3 pixelu

zvolte body pro kontrolu spravnosti (check point) Vv
mistech, kde se nenachazi vlicovaci body

celkovy pocet bodu (vlicovacich + kontrolnich) bude min.
15

pro prevzorkovani vyberte jednu z nabizenych metod
(mimo filtrace) a svuj vybér zduvodnéte

po provedeni geometricke transformace oveérte
spravnost rektifikovaneho obrazu vuci vektorovym datu a
vuci snimku z roku 1986




OBECNE ZASADY GEOMETRICKE
TRANSFORMACE v Geomatice

spravne nastaveni parametru projekce (cilovy
souradny systém, velikost vysledného pixelu,
souradny system referencnich dat)

peclivy sbér vlicovacich bodu

vhodné rozmisténi bodu v ploSe snimku
kontrola/Uprava bodu s vysokou RMS chybou

volba vhodného stupné polynomicke
transformace

volba kvalitnich kontrolnich bodu




Poznamky k vypracovani

Otevreni projektu OE na jiném pocitacl

e OrthoEngine si v projektu uchovava absolutni
adresy pouzitych souboru

* pri otevreni projektu na jiném pocitaci (napr. z
flashdisku) budou snimky nactene v projektu
OFFLINE

e |e nutné nastavit aktualni cestu ke snimkum

— v zahlavi hlavniho okna OrthoEngine zvolime
Utiliies — Rename: Image....




VYSTUPY
prostorove rozliseni snimku
seznam vlicovacich bodu a jejich souradnic
(snimkovych i vyslednych)
stupen polynomické transformace
nodnota celkové RMS

orehled rozmisténi vlicovacich a kontrolnich
nodu ve snimku (Alt+PrntScr)

BBox — souradnice rohu rektifikovaného snimku
pouzita metoda prevzorkovani a oduvodnéni
jejiho vybéru

vysledna projekce spolu s vektorovymi daty




Prezentace

Studenti

Spatial Analysis of Global Urban Extent from
Night Lights

Fasurova, Ondrackova

UAV Photogrammetry for Mapping and 3D
Modeling — current status and future
perspectives

Pohankova, Zvara

Geo-Wiki.Org: The Use of Crowdsourcing to
Improve Global Land Cover

Kucera, Tomastik

Multiple Classifiers Applied to Multisource
Remote Sensing Data

Kuska

Use of normalized difference built-up index in
automatically mapping urban areas from TM
Imagery

Janacova, Kluzova

Wavelet analysis of MODIS time series to
detect expansion and intensification of row-
crop agriculture in Brazil

Stuchlik, Veres

Extracting urban vegetation characteristics
using spectral mixture analysis and decision
tree classifications

Crhova, Pilchova

Lidar Remote Sensing for Ecosystem Studies

Burian, Svobodo\




Prezentace

Studenti

Unsupervised Fuzzy Classification of
Multispectral Imagery Using Spatial-Spectral
Features

GajdosSova, Kusova

Fusion of multi resolution remote sensing
data for urban sprawl analysis

Kantor, Spal

Geo-Wiki.Org: The Use of Crowdsourcing to
Improve Global Land Cover

Kucera, Tomastik

Remote Sensing of Vegetation from UAV
Platforms using Lightweight Multispectral and
Thermal Imaging Sensors

Vystréilova

Evidence of Walls in Obliqgue Images for
Automatic Verification of Buildings

Tarabusova

Building Extraction from High Resolution
Imagery based on Multi-scale Object Oriented
Classification and Probabilistic Hough
Transform

Fiedor

Support vector machines in remote sensing:
A review

Jankovicova,
Matuskova

Using a Binary Space*Partitioning“freefor
Reconstructing Polyhedral Building Models
from Airborne Lidar Data

Hladik, Hrbatove




