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Grafické konflikty?



Metody Kart. Generalizacie

*metoda vybéru

* metoda zevseobecnovani tvaru

* metoda zevseobecnovani kvalitativnich a
kvantitativnich charakteristik

* nahrazeni obrazu jednotlivych predmétu
jejich hromadnym oznacenim



Grafické zaplnenie mapy

* Plocha prvkov vs celkova plocha mapy

* Pretazenie vs nedostatocné zaplnenie

* Max 30 mm*/ 1cm?(Lauermann)

* Co je este prvok a ¢o uz pozadie (figure-ground)




Metoda vyberu

Reglementace?
Censalni vybér?

Normativni vyber?



Metoda vyberu

reglementace = podrizeni pravidlim

censalni vybér
do mapy se vyberou pouze prvky vyssi kategorie
(prilis zobecnujici)

normativni vybeér

zohlednuje i vztahy mezi geografickymi prvky, rozdilny
charakter jednotlivych ¢asti mapy, opira se o rozbor
podkladové mapy, z néhoz jsou vypocitany matematické
ukazatele (normativy) stanovi maximalni mozné mnozstvi
prvku na vysledné mape



Topferov zakon odmocniny

* normativny vyber

* Jednoduchy
zakon:

- topografické mapy
velkych méritek

— pri kvantitativni
generalizaci
(nemeéni se Ucel ani
znackowy klic)

Np je pocet prvku na podkladové mape.
No je pocet prvki na odvozené mapeé.
Mp je meritkoveé ¢islo mapy podkladové.

Mo je meétitkové ¢islo mapy odvozené.



opferov rozsireny
Y & ) II"kI]
zakon odmochniny No =Np-Cj-Caqy T

Cj je konstanta vyznamu prvku a mize nabyvat hodnot: . ) . J )

Np je pocet prvka na podkladové mape.
. |Mp - . .

e (= Mo pii malém vyznamu prvku. No je pocet prvka na odvozené mapé.

e ;=1 pf1normalnim vyznamu prvku, Mp je metitkove Cislo mapy podkladove.

IMn Mo je meritkové éislo mapy odvozené.
e (j=_|— pi1zvladnim vyznamu prvku;

\ Mp

Cq je konstanta poméru velikosti mapovyeh znaéek,

pi1 generalizaci ¢arovyeh prvki je dana:

—
. Co= ﬁ; (Mp

— (Sp (So) — sitka signatury podkladové (odvozené) mapy).
So\ Mo

i1 generalizaci ploénych prvku je dana:
pr1 g I p |

P Pp Mp

q= (Pp (Po) — plocha prvku podkladové (odvozené) mapy).
Py Mo



Topferove zakony

* The radical law - Topfer, F., & Pillewizer, W.,
1966. The Principles of Selection. (The
Cartographic Journal, 3 (1), 10-16.

e Sposob odvodenia - kapitola 3.3 v Zhilin Li 2006,
Algorithmic Foundation of Multi-Scale Spatial
Representation (Studijné materialy)
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Topferov zakon nam moze
napovedat do akej miery m6zeme
obsah zredukovat vzhladom na

* - zaplnenie mapy, ale nezistime z

) | neho ktoré prvky vybrat

'f | » Najvacsie kusy




e Riecna siet
e Strahler
* Horton
e Shrieve

» Sidla

» Settlement-spacing Ratio
 Circle growth algorithm

* Budovy, cestna siet



Settlement-spacing ratio

e Sirka bufferu=c* (1/1i)

- C-mierkové cislo

- i—hodnota parmetra (napr. Pocet obyvatelov)
 Circle growth algorithm: b =c* |

 Viacv kapitole 4 v Zhilin Li 2006, Algorithmic Foundation of
Multi-Scale Spatial Representation (Studijné materialy)
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(a) A set of points (b) Settlement-spacing ratio checking (c) Result



cv.1B

e Zadanie v studijnych materialoch

* Odovzdanie protokolu spolo¢ne s prvou castou
zadania

* Termin 20.10.2014



Dakujem
za pozornost
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