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Zadani

o Klasifikace zakladnich druht povrchu do kategorii podle rizené klasifikace

(pouzijte vlastni data — pro tfi snimky) — 2 rzné metody (miminum distance,
maximum likelihood aj.)

o Zjisténi spektralnich priznaku a statistik (3 snimky)
« Validace pouzité klasifikace (aspon 50 bodUu), pro posledni snimek
« Postklasifikacni upravy, mapova kompozice pro lepsi klasifikator

o Klasifikace zakladnich druht povrchu do kategorii podle nefizené klasifikace
+ agregace do trid (kategorie budou stejné jako u rizené klasifikace, pouzijte
snimky z rizené klasifikace)

« Validace pouzité klasifikace (aspon 50 bodu), pro posledni snimek

e Srovnani metod fizené a nefizené klasifikace, shrnuti rozdilG, prakticky popis
dusledkd pouzitych metod
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VYSTUPY (1)
klasifikaéni schéma (vC. pripadnych spektralnich trid)

trénovaci plochy pro klasifikované tridy (obr.)

hodnoceni homogenity jednotlivych trid — histogramy vybraného
pasma pro vsechny tridy,

statistiky jednotlivych trid ve vSech pasmech (tab.),
spektrogramy

matice divergenci trid

scatter plot dvou vybranych pasem se zakreslenim elips
klasifikovanych trid

hodnoceni vzajemné odliSnosti trid
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VYSTUPY (2)

princip zvolené metody rizené a nerizené klasifikace
vypis konkrétniho nastaveni parametrd zvolené metody klasifikace

dolozeni vhodnosti zvolené metody rizené i nerizené klasifikace pro dany
snimek oproti dalSim implementovanym metodam (komentar doplnény
napt. o obr. vysledku klasifikace pri pouziti jiné z metod a jeho slovni
srovnani)

klasifikované obrazy s legendou (3 snimky x 2 metody (fizena, nefrizena) x
2 algoritmy (klasifikatory) = 12 klasifikaci — bez mapové kompozice)

celkova a primeérna presnost klasifikace

pocet pixelu trid(procentualné) v klasifikovaném obraze (pro rizenou i
nerizenou klasifikaci, pro tri snimky — 3x tabulka)

zprava (report) o fizené i nerizené klasifikaci (pripojte jako prilohu .txt k
protokolu) (3 snimky pro lepsi metodu fizené i nefizené klasifikace)
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VYSTUPY (3)

rozmisténi ndhodnych bodu ve snimcich (ve vhodném
zobrazeni) — pro rizenou i nerizenou klasifikaci

chybova matice (1x pro rizenou klasifikaci, 1x pro
nerizenou klasifikaci)

popis vyznamu ukazatelu ziskanych z chybové matice
slovni zhodnoceni konkrétnich hodnot

vizualni srovnani plvodniho a upraveného
klasifikovaného obrazu (ukazka vyrezu) — pouziti
vhodného postklasifikacniho filtru

vytvoreni mapové kompozice (1x pro nejlepsi vysledek z
rizené a nerizené klasifikace, libovolny snimek)
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Termin odevzdani
5.12. 2018 do pulnoci



