
1 Vypočtěte diferenciály d𝑦 následujících funkcí:

1. 𝑦 = 𝑥2; 2. 𝑦 = sin 𝑥
𝑥 ; 3. 𝑦 = arc tg 1

√1−𝑥2 ; 4. 𝑦 = ln(𝑥 − √𝑥2 − 1 ).
2 Diferencováním obou stran následujících rovností najděte diferenciály d𝑦:

1. sin 𝑦 = 𝑥2 + 𝑥; 2. 𝑦2 + 𝑦 = arc sin√𝑥2 − 1 ; 3. e𝑦 = ln ( 1𝑥).
3 Jsou-li 𝑟, 𝜃 a 𝜑 funkce nějakého 𝑡, zapište d𝑦 pomocí d𝑟 a d𝜑:

1. 𝑦 = 𝑟 cos𝜑; 2. 𝑦 = 𝑟 sin 𝜃 sin𝜑.
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